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走行状態を確認する
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GPS衛星からの情報と自律航法による走行／停車判定、または付属のパーキングブレーキ接続ケー
ブルの使用による走行／停車判定を本機の車両センサーで確認することができます。
※ 電源に別売のACアダプターをご使用の場合は 車両センサー は暗くなり選択できません。

1 メニュー ➡ 情報 ➡ 車両センサー をタッチする。
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：車両センサー画面が表示されます。

3 現在地の地図画面に戻るときは、 現在地に戻る をタッチする。

2 走行状態を確認する。

文字が点灯します。■ GPSからの情報と自律航法による走行／停車判定の場合

： 走行中のときは“走行”、停車中のときは“停車”が点灯します。

■ 付属のパーキングブレーキ接続ケーブルの使用による走行／停車判定の場合

： 車のパーキングブレーキをかけていないときは“走行”、車のパーキングブレーキをかけ
ているときは“停車”が点灯します。

 付属のパーキングブレーキ接続ケーブルを使用している場合、車が停車中でもパーキングブレー
キをかけていないときは“走行”が点灯します。
 付属のパーキングブレーキ接続ケーブルを使用しない場合、GPS未受信時や発進／停止を繰り返
したときは、走行／停車の判定が正しく行えない場合があります。

お知らせ

付属のパーキングブレーキ接続ケーブルが正しく接続されているか確認する場合は、車を安全な場
所に停車させ、パーキングブレーキをかけたときに“停車”が点灯するかを確認してください。  
“走行”が点灯したときは、車のパーキングブレーキをかけているか、またはパーキングブレーキ接
続ケーブルが正しく接続されているか再度確認してください。
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