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音声や案内の設定を変える

自立航法ユニットを正しく接続し、使用するときは、簡易ハイブリッド航法【簡単】かハイブリッド航法
【車速】かの設定を行ってください。〔自立航法の種類（簡易ハイブリッド航法、ハイブリッド航法）について
（�45ページ）〕
お買い上げ時の設定：自立航法の使用：【する】

速度の計算方法：【簡単】（簡易ハイブリッド航法）

# を押す 【設定】を選ぶ を押す

【自立航法の設定をする】を選ぶ を押す

$ 自立航法の使用【する】または【しない】を選び、

を押す

%【車速】または【簡単】を選び、 を押す

自立航法ユニットの設定をする

C【車速】 ……車速パルス信号によるハイブリッド航法を行う場合

【簡単】 ……加速度センサーによる簡易ハイブリッド航法を行う
場合

C自立航法の使用を【しない】にすると、速度の計算方法はグレー
で表示され、選べません。

C地図画面に戻るには➔ を3回押す

C【しない】にすると、現在地の測定方法は、GPS航法
（�45ページ）のみになります。

C自立航法ユニットの取り付け方法（KX-GT300Vは30ページ）に合わせて正しく設定してください。正しく設定
していないと、現在地の表示が止まったままになったり、誤差が大きくなったりします。

Cハイブリッド航法を使用している場合、42ページの「取り付けを確認する」で現在の車速パルスの学習度を確認
できます。

自立航法ユニットの設定をする〔GT200Vは別売品が必要です（別売品については �147ページ）〕
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赤枠：選ばれている内容
黄色：現在の設定内容
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